Un Partener fiabil

de partea dumneavoastra

ANGAJAMENTUL NOSTRU FATA DE CLIENT NU SE TERMINA IN URMA VANZARII
UNEI SOLUTII - PENTRU NOI ACELA ESTE DOAR INCEPUTUL ...

Creata intial ca marca de produse de telemetrie a firmei 4NET, GPS4NET a evoluat rapid devenind un actor major pe piata
solutiilor de geolocalizare din Romania. Impreuna cu celelalte firme asociate ale grupului, Maps4NET si Suncart, in prezent
GPSANET ofera solutii AVL complete si isi dezvolta integral toate componentele, incepand de la suportul topografic pana la
hardware si software. Incepand din 2004 grupul este prezent in Franta prin intermediul unei sucursale deschise in orasul
Montpellier.

in Romania produsele grupului sunt disponibile prin intermediul unei retele de distribuitori ce asigurd implementarea,
instalarea si suportul tehnic la nivel national.

Datorita resurselor umane si a capacitatii de cercetare a firmei, au fost posibile o serie de inovatii tehnologice ce au asigurat
ascensiunea pe piatd a brandului. In prezent GPS4NET este singura companie Est Europeana care a dezvoltat un protocol de
comunicatie radio dedicat industriei auto, si dezvolta integral interfete CAN dedicate comunicatiei cu calculatorul de bord,
toate acestea bazate pe rezultatele cercetarii proprii.

DAF ROMANIA GPSANET propune Certificat in Franta de
- v = ani CNH- ]
asigura integrarea CAN SraRgeRamants Commission national de
Ew\\l DAE I'informatique et des libertes
orange” () Respectam libertatile vietii private
©In colaborare cu DAF Romania © Tn baza unei conventii clienti O Asiguram securitatea informatiei

asiguram dezvoltarea corecta a
produselor GPS4NET pentru
camioanele DAF

nostrii beneficiazd de tarife

: _ . © Ne conformam legislatiei muncii
speciale la nivel national

CERCETARE S| DEZVOLTARE

Echipa noastra lucreaza direct cu clientii pentru a crea solutii personalizate pentru nevoile precise ale fiecaruia. Construirea
de produse in conformitate cu specificatiile clientului asigura fiecarui element din solutia noastra o functionalitate orientata
direct spre afacerea clientului, in scopul cresterii eficientei si profitabilitatii sale.

GPS4NET si-a creat o reputatie de excelenta in indutria [T pe care se angajeaza sa o mentina si care sa contribuie puternic
la succesul in afaceri al partenerilor sai.

FOCUS GROUP

Pentru cresterea performantei produselor noastre am creat un grup de studiu format din parteneri cu reputatie in domeniul
lor de activitate. In cadrul acestui grup incerc&dm sa dezvoltdm cea mai completa solutie AVL dar aceasta se poate crea doar
cu ajutor din partea membrilor care isi cunosc piata foarte bine. Astfel clientii nostrii beneficiaza direct de imbunatatirile
aduse produselor GPS4NET.
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CE ESTE GANAVL ?

Este o solutie software de exploatare si gestiune a parcurilor auto care se
adreseaza activiatilor de transport, salubritate, taxi si interventie rapida.

Prin implementarea acestei solutii in activitatea zilnica, veti beneficia de o
metoda de lucru mai putin stresantd, mai productiva si de o perspectiva clara a
afacerii dumneavoastra.

G4NAVL este o solutie veritabild de management adaptata pentru fiecare client
in functie de specificul propriei afaceri. Solutia poate fi integrata

sub forma unui pachet complet sau selectiv in functie de

necesitatile si bugetul fiecarei firme.

() metoda rapida si precisa
de crestere a productivitatii

solutie de planificare si gestiune
dinamica a flotei auto

tehnologie avansata de pozitionare
geografica si alertare in timp real

Dezvolat ca aplicatie AVL \Web based, GANAVL este un soft de tip Client / Server construit pe baza ultimelor standarde WEB2 & AJAX
menite sa asigure posibilitdti multiple de integrare si dezvoltare, specifica diferitelor domenii de activitate.

Functiile aplicatiei AVL permit gestionarea parcului auto in timp real pe diferite suporturi cartografice adaptate dupa necesitatile
clientului. In prezent motoarele GIS oferite sunt: Maps4NET Romania & EU, Google Maps si Multimap.

masini din flota.

Datorita dezvoltarii continue, solutia se adapteaza in permanenta noilor cerinte ale pietei, incercand astfel sa corespunda tuturor

necesitatilor de aplicabilitate mentionate.



CONTROLUL DINAMIC AL FLOTEI

Organizarea in timp real a flotei este cheia succesului pentru companiile de logistica, transport sau interventie. Am inteles
aceasta necesitate si de aceea am implementat o solutie ce permite un control dinamic si vizualizarea imediata a fiecarei

masini prin intermediul interfetei Web.

Un plus al acestei interfete este posibilitatea de schimbare dinamica a serverului de harti (GIS) , astfel incat vizualizarea
locatiei geografice s& contin& detalii maxime. In prezent sunt integrate serviciile GIS oferite de Maps4net, Google Maps si

Multimap.
= > © Fiecare server GIS ofera particularitati ale detaliilor geografice
° [Submit © Google Maps ofera imagini din satelit de inalta rezolutie
MapsdNET D i oy s o e g g -
[I—M:S;NETSQEWC © Maps4net ofera harti pentru peste 200 de localitati din Romania
[21004C0355  Multimap Static Aro2157ole . . . . .
o N e © Multimap ofera harti Europene vizibile pe PDA si telefoane mobile
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Cu un simplu click veti afla detalii despre intreaga flota
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@\ wwacking marcheaza ruta parcursa de vehicul

FDB/IMEL: 83479 /SWV: 56 2007-08-02 12:00:02 r“
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) Request position over SMS (by SMS)
" Download data over GPRS
+J Persistent local communication GPRS
' Disable persistentlocal communication GPRS
) Persistent Roaming communication GPRS
| Disable Persistent Roaming communication GPRS
) Data acquisition & communication @10min.
3 Vehicle locked
"= Vehicle unlocked
3 Data acquisition & communication @1min.
-~ Erase memory
-+, Data acquisition @10sec.

3 Disable Data acquisition @10sec.

lﬂ Request position over SMS (voice call)

© Schimbati imediat parametrii echipamentului GPS
Imobilizati instantaneu masina dorita
© Gestionati dinamic modul de transmisie a datelor
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Eliminarea erorilor administrative.

Alertare in timp real.




ISTORICUL VEHICULULUI

O analiza amanuntita a datelor din istoric poate clarifica obiectiv o problema lipsité de explicatii plauzibile. Evaluarea
datelor arhivate este relevanta pentru analiza activitatii angajatilor, pentru explicarea unor probleme administrative sau

de coordonare a flotei. Pentru solutionarea acestor tipuri de probleme aveti posibilitatea afisarii intregului set de date
arhivate in scopul evaluari ulterioare.

Metoda de lucru este extrem de simpla: selectati intervalul de interes si masina, iar mai departe aplicatia dispecerat
face restul. Un set de filtre va da posibilitatea sa particularizati afisarea informatiei de interes.

Search b!ﬂl CarD "I Search for: |B-63-XND \r EI r r 0 QI

Start Date: | ) End Date: [2007-08-02 13:10:07 |[Fq [TSearch
Car ID: B-63-XND IMEL:66517 | Time Interval |1 | = min, Results found: 160 f Pages: 6
Time Location Status Events

(Satelites: 9, Speed: 81.6 kmfh ,

Location: Romania Braila ; Mearest Settlement: Siligtea -> 1.64km)

(Satelites: 8, Speed: 79.7 kmfh ,

r [2] 2007-07-31 07:30:06 Location: Romania ; Nearest Settlement: Cazasu - MNorth 4.69km Romania BRAILA
,Bréila)
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(Satelites: 7, Speed: 0 km/h ,
Location: Romania BRAILA Romania BRAILA ,Bréila ; Road: Buzului ; Close near: Milcov )

(Satelites: 8, Speed: 138.2 km/h ,
Location: Romania BRAILA ; Mearest Settlement: Silistraru -> 0.76km)
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r [4] 2007-07-29 16:00:01

r [5] 2007-07-29 15:50:07
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Location: Romania BRAILA ; Nearest Settlement: Oprigenesti -> 0.96km)
(Satelites: 9, Speed: 57.2 kmfh ,

Location: Romania BRAILA ; Nearest Settlement: Ianca - 0.65km)
(Satelites: 9, Speed: 84.8 km/h ,

Location: Romania BRAILA ; Nearest Settlement: Surdila-Greci -> 0.57km)
(Satelites: 10, Speed: 82.8 kmfh ,

Location: Romania ; Mearest Settlement: Cilibia - North 1.25km)
(Satelites: .
Tation: Romania Buzau Nearest Settlement: Scurtesti-> 3.21 ken)
(Satelites: 8, Speed: 81.4 km/h ,

Location: Romania ; Nearest Settlement: Merei - > North 7.28km Romania BUZAU ,Buz3
(Satelites: 9, Speed: 96.2 kmfh ,

Location: Romania BUZAU ; Nearest Settlement: Ulmeni -> 1km)

(Satelites: 9, Speed: 106.5 kmfh ,
Location: Romania PRAHOYA ; Nearest Settlement: Fantanele - > 2,46km)
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I (10} 2007-07-29 15:00:08
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7 PaMalase i
-.Cl.l i e Redlu{ .

r [12]2007-07-29 14:40:00

= oy 4 B » Vi
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(Satelites: 9, Speed: 111.3 kmfh ,
Location: Romania ; Nearest Settlement: Valea Calugareasca -> Morth 0

(Satelites: 8, Speed: 55.2 kmfh ,
O [15] 2007-07-29 14:10:09 Location: Romania ; Nearest Settlement Boldesti - North 6,70km Roma
,Ploiesti}
(Satelites: 7, Speed: 136 kmjh ,
Location: Romania PRAHOYA ; Nearest Settlement: Baicoi - 5.11km)
{Satelites: 7 _Sneed: 114 A kmth

r [14] 2007-07-29 14:20:03

I~ [16] 2007-07-29 14:00:05

"\-I'\L LLrl{ca"HlL—tharu.._‘- =
Ged Starchinag,

dar
“=Slobozia, elg-el;? Ly

- . e " — o ; - l2lomita
© Informatiile sunt afisate in ordine cronologica eV z : m -
© Fiecare inregistrare va prezinta locatia si setul de stari din acel moment '
© Identificati cu usurintd momentul unei stari de alarma sau eveniment suspect

© Pentru localizare geografica, setul de pozitii poate fi vizualizat direct pe harta

icalar:

Beneficii:

Prin sistemul de raportare detailata a arhivei de date
nu vizualizati doar pozitia vehicului. Punctual puteti studia
cauzele ce au determinat producerea unor evenimente. O astfel de
analiza va permite eliminarea greselilor repetate din activitatea fimei.

Analiza amanuntita a inregistra-
rilor achizitionate in timp.

Analiza posibilelor conditii de
generare a unor incidente.
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ZONE DE INTERES SI CORIDOARE DE LUCRU

Luarea deciziilor pe baza informatiilor incomplete este un joc periculos. Pentru a evita acest risc trebuie sa detineti informatii
exacte si complete de logistica si planificare. Astfel pentru usurarea planificarii rutelor si a zonelor de lucru, GANAVL permite
definirea de coridor de deplasare si de zone de interes in care se pot incadra sediile clientilor. Astfel sistemul va genera alerte
si notificari automate pentru abateri de la drumul stabilit sau pentru confirmarea obiectivelor atinse.

®

Definiti punct cu punct coridorul de lucru

© Precizati toleranta abaterii de la drum

© Pentru a obtine alarme specifice personalizati
coridorul de lucru prin denumire si descriere

© Definiti prin markere, punctat zona de interes.
© Markerele sunt numerotate si pot fi deplasate

ulterior in scopul cresterii preciziei de analizare.

© Personalizati fiecare zona de interes pentru
a putea fi regasita in rapoarte.

Name:

ﬁack nol

Description:

Keep your truck on the
way
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Description:

©2006 i‘-“ggm -Map d 6 Suncart™

Aria Cluj-Napoca

Perimeter:
Area:69.11

[x]
Cars
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3 lat: 467805, lon: 23.5294
4 lat: 46.778, lon: 23.5229

5 lat: 46.7918, lon: 23.5181
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ol [571-8-65-808

565 - B-63-XMZ
14 |593- 00AC0360
14 (585-0

A

[%] @ Missions

e [X] @ Schedulers
X @ cars
X @s71
[X] @ 586

B-65-BDB
B-59-SAW

Cm € out
C1n € out

© 0 zona sau un coridor poate fi atasat mai multor masini, intregii flote sau unei misiuni

© Definiti starea de alarmare in functie de intrarea sau iesirea din zona de interes.
© Optimizati si planificati incarcarile si descarcarile, iar apoi gestionati deplasarea
vehiculelor conform planului. Orice abatere va fi semnalizataé automat.

Beneficii:
Reducerea consumului de carburant
prin planificarea zonelor de lucru.

Reducerea distantelor parcurse in
scop privat.

Reducerea timpului alocat procesului
de administrare al flotei.
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PLANIFICAREA FLOTEI

Pentru a respecta toate procedurile necesare activitatii dumneavoastra, trebuie sa generati manual zeci de rapoarte
corelate cu activitatea zilnica a parcului auto. O munca nu tocmai simpla si usor de realizat mai ales cand trebuie colectate
datele furnizate de fiecare angajat. Pentru a céastiga timp, G4NAVL va ofera o varianta simpla de generare a rapoartelor in
mod automat. Timpul alocat colectarii si verificarii informatiei furnizate de angajati poate fi consumat intr-un mod mult mai
profitabil.

© Pentru fiecare vehicul definiti periodicitatea generarii automate de curse si rapoarte

© In fiecare dimineata analizati cu usurint& in cateva minute rapoartele intregului parc auto

Results found: 2 | Pages: :

Cron ID Car ID Schedule Parameters
(] 358 Olivier Weekly (on Sunday) 2007-8-5 00:01:00 / 2007-8-11 23:59:00
Y 355 Volvo Daily {at midnight) 2007-8-11 00:01:00 [ 2007-8-11 23:59:00

© Sistemul este flexibil si va permite s& generati manual curse pe perioada dorita
© Intr-un mod interactiv puteti vizualiza procedura de generare dinamica de rapoarte si grafice

Automatic Control

End Date [2007-08-24 17:07:0C[7F Cronologic Schedule ? v Add

Results found: 18 [ Pages: 1

Manual Control

Start Date [2007-08-09 17:07:0C [

Mission ID

Car ID

2 8542 @ RAE
2 8539 @ el
) 8538 @ ey
) 8535 @ SWE

2 8533

2 8540 @ Rl
8531 (@ LA

(w s34 (T seeww

RAS

Start Date
2007-07-30 19:11:00

2007-07-30 18:04:00
2007-07-29 19:04:00
2007-07-15 21:28:00
2007-07-15 17:53:00
2007-07-15 17:48:00
2007-07-15 16:54:00

-07-15 16:14:00

End Date
2007-08-01 19:11:00

2007-07-31 18:04:00

2007-07-30 19:04:00

2007-07-20 21:28:00

2007-07-19 17:53:00

2007-07-19 17:48:00

2007-08-01 16:54:00

2007-07-18 16:14:00

[}
Mission ID 7675

{ Update Selected : v/ view Trai I” ; Mission Report | Generate Graphs I~ alarms Report [ @

7-17 09:15:00

© Manual puteti selecta tipurile de rapoarte de interes

© Pentru o utilizare usoara, rapoartele sunt reprezentate prin simboluri si descrieri sugestive

Rezultatul:
O organizare mai eficientd, mai multe tranzactii,
mai multe incasari, per ansamblu o afacere

mai buna.

Qa8
@&a9
Qa8

@&aD
Q&Y

Menu Description
Scheduled task: 2007-08-02 13:52:29

QBN

Beneficii:
Reducerea timpului alocat
procesului administrativ.

Cresterea eficientei de lucru.

Reducerea costurilor de
exploatare.




RAPOARTE, GRAFICE, SITUATII

Reputatia este cheia afacerii dumneavoastra. Nu riscati sa deveniti una din companile date ca si exemplu de
neprofesionalism. Luati responsabilitatea soferilor de a avea controlul total asupra uzurii vehiculelor, sigurantei marfurilor,
incalcarii regulilor de trafic sau a penalizarilor datorate lipsei de punctualitate. Asigurati-va ca puteti avea mijloacele de
control ale fiecarei situatii pana la nivel de detalii si moment.

cum lll?

© Detaliile sunt inregistrate si procesate eliminand posibilitatea erorilor

© Generati rapoarte ce contin detaliile stationarilor, distantelor parcurse, vitezei de deplasare, consumului de carburant
© Puteti analiza ruta si prezenta clientilor modificarile de parcurs datorate conditiilor de trafic sau defectiunilor aparute
© Sunteti informat asupra alarmelor aparute de-a lungul fiecarei curse si puteti preveni repetarea unor situatii similare
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Lumea ca-n filme ...

Intr-o lume supertehnologizaté detaliile cartografice au devenit un subiect lipsit de interes strategic.
Imaginile satelitare permit vizualizarea zonelor de interes la o rezolutie de cativa metri.

Utilizadnd aceasta tehnologie veti determina cu exactitate conditile de trafic si zonele cele mai ascunse
de pe glob unde s-au ratacit vehiculele flotei dumneavoastra.



STUDIUL PERFORMANTEI

Daca costurile de intretinere a parcului auto au devenit o problema

dJaa
Y o majord, probabil este momentul s& schimbati metoda de analiza
Distance Chart | Speed Chart | Fuel Chart | GSM Signal Quality | GPS Satelites Mission Report | Alarms v
actuala.
L) (2007670 =] Zam ]
R T & . ; . o .
o © Stabiliti profilul soferilor analizand modul de operare al vehiculelor
© Functia de zoom permite graficelor sa afiseze informatia in detaliu
o © Controlati orarul de munca, timpul pierdut si excesele personalului
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© Analizati rapoartele de activitate strada cu strada
© Vizualizati fiecare stationare de pe ruta stabilitd

© Studiati timpii de stationare si distanta parcursa
© Stabiliti costurile cursei si timpul consumat

]

Arrival Location

9 Hungary ; Nearest Settlement: Obarok -> North-East 2.39km

| 2007-07-31 10:40:09 2007-07-31 11:30:04 Austria ; Nearest Settlerent: Oed - > South-West 0.81km

(17 e ne L~ GErmany ; Road: Ludwig-Erhard-Ring ; Close near: Karl-Schiller-Strafie ; Area:
eI 2007:05:01105120:06 Meumarkt in der Oberpfalz ,Berg bei Neumarkt in der Oberpfalz 92348

Stand by time > 5 min.

Distance Tim~

Q 4 2007-08-01 08:30:09 2007-08-01 09:20:04 Germany ; Road: Wirzburger Strafie ; Area: Wirzburg ,Helmstadt 97264 758 km :4‘3 E
QS 2007-08-01 11:10:01 2007-08-01 12:10:04 Germany ; Nearest Settlement: Marfelden - North-East 1.71km 865 km 01:00 E
Germany ; Mearest Settlement: Oberstilzen - > South-West 1.84km 936 km
ar ID Total Distance (km) Scheduled Distance (km) OverTime Distance (km) < —
£ pae 936 900 36 Offline Time
Mission Time (hh:min) Running Time Running OverTime Offline Time 16:48
47:49 p 30:04 00:57 W
- Stand-by Cost Overtime Stand-by Cost Regular Operating cost Overtime Operating cost
. 0 180fkn __nfh 0jkm 72}h
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%um ion (L/100km) Combined Fuel C ption (L/h) Fuel Prici tions
A 1080 1296 —ATSS
Car ID Total Distance (km) ———— ( Combined Fuel Consumption (L/h) Fuel Price
1080 1296
PAE 936
Mission Time (hh:min)
47:49 Beneficii:

... 1ar ca rezultat veti putea stabili unde echipa

exceleaza si unde trebuie sa mai perfectionati.

Analiza instanta a indicatorilor
de perfomanta a angajatilor.

Reducerea depasirilor de viteza.

Reducerea kilometrilor in exces.




Tehnologia GPSANET

originala, adaptabila, fiabila

Interfata CAN-FMS achizitioneaza informatiile tranzactionate
de componentele vehiculului si filtreaza informatiile de interes:
distanta totald, consum carburant, turatie, greutate pe axe.

Sistemul de localizare geograficd  Sateliti GPS
furnizeaza informatiile necesare
calcularii locatiei geografice, vitezei w

si directiei de deplasare. »

E =
Reteaua GSM furnizeaza serviciile w
de transmisie a datelor GPRS si Dispozitiv GPS

SMS necesare transferului de
informatie stocata in echipamen-
tele GPS catre serverul dispecerat.

Acces Web Operator GSM Interfata CAN-FMS

T~

Informatiile sunt achizitionate periodic in functie de configuratia
vehiculului. Fiecare stare este indexatd dupa timp, pozitie
geografica, viteza de deplasare si stari ale dispozitivelor periferice.

Server GIS Server AVL .
_g Ea Autentificare sofer
- =

Suport cartografic Suport AVL clienti

- . - Mesagerie si status
Intretinere Harti

online prin telefon si PDA
GPSANET se adreaza tuturor domeniilor de transport,

logistica, securitate si salubritate ce necesitd o solutie Protocolul radio G4NISM permite integrarea dinamica
adaptata unei gestiuni globale de flota. Serverul dispecerat a diferitelor periferice cu echipamentele GPS. Acesta
AVL si serverul de harti GIS sunt componente integrante ale tehnologie flexibila permite adaptarea produselor in
solutiei GPS4NET alaturi de dispozitivele electronice produse. functie de necesitatile variate ale clientilor nostrii.

Informatia colectata este disponibild permanent
clientului prin intermediul Internetului.

¥@ -mﬁ |
Control Arhiva Perimetru | Planificari | Rapoarte
Flota Informatii Coridoare Curse Grafice

TOT CE AVETI NEVOIE ESTE UN CALCULATOR'!
LASATI RESTUL PE SEAMA TEHNOLOGIEI NOASTRE




In concluzie

De ce GPSANET?

AF

) LPSLINET MAPSLINET suncart
producator hardware producator solutii GIS cartografie digitala

IMPLEMENTARE RAPIDA. PRODUCTIVITATE CRESCUTA

Credem cu adevarat ca implementarea solutiei noastre este simpla si utilg, iar rezultatele cresterii productivitatii
se vor observa din primele momente ale exploatarii sale. Capacitatea de adaptabilitate a echipei noastre in a
implementa o solutie de management performanta va face ca investitia clientului sa fie recuperata total.

Planifics = 3D

Implementeaza

Perfectioneaza

bAnalizeazé

SUNCART are ca obiectiv producerea haritilor digitale pentru Romania, dobandind pana in prezent cel mai
vast portofoliu de harti digitale nationale [ peste 200 de localitati cartografiate la nivel stradal ).

» Hartile digitale vectoriale sunt realizate prin parcurgerea traseelor si inregistrarea acestora cu ajutorul
sistemului GPS, obtinandu-se astfel harti georeferentiate ale caror coordonate geografice sunt reale si precise.

» Activitatea de cartografiere este un proces permanent de dezvoltare si actualizare a retelei topografice
determinat de aparitia de noi cartiere, drumuri, si de modificare a infrastructurii rutiere existente.

» Reprezentativ pentru activitatea companiei este implementarea hartilor digitale in navigatorul iGO.

MAPS4NET integreaza hartile digitale in cadrul unui produs software propiu destinat furnizarii de servicii
GIS dedicate managementului flotelor auto.

» Serviciile GIS ofera informatii geografice in format imagine si text integrate direct in aplicatia AVL.
» Produsele GIS sunt oferite sub forma de pachete la cheie sau abonamente periodice accesibile online.

GPS4NET garanteaza un ansamblu de functionalitati necesare exploatarii solutilor mobile implementate
clientilor sai prin:

» Controlul calitatii datelor tranzactionate cu dispozitivele mobile GPS si perifericele atasate acestora.
» Achizitia, prelucrarea si arhivarea informatiilor rezultate din procesul de geolocalizare.
» Administrarea si gestionarea dispozitivelor mobile si a serviciilor asociate.

Romania: Franta: Internet:
Observatorului 146,/ 36, 643 Av Louis Ravas Bt 6 http:/ /www.gps4net.com
Cluj-Napoca 400352 34000 Montpellier E-mail: info@gps4net.com

Tel / Fax: + 40264 59 19 80 Tel / Fax: + 336 64 68 01 97




